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外乱に対して低感度な制御系が簡単に得られる 

 図 1 に示す外乱 wのある制御系を考える． 

 

 

 

 

 

 

 図 1 から，外乱 wから出力 yの関係式が次のように得られる． 
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ここで Sは感度関数といわれる． 

 

 H∞制御では，外乱低減のための重み関数 )(1 jW を用いて，次式を満足する

ようにフィードバックゲインを求める． 
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 これに対して，ＫＭＡＰゲイン最適化法では，外乱 wに対する応答 yの伝達

関数からゲイン(これは H∞ノルムに等しい)を何 dB 以下という要求を満足する

ように，直接フィードバックゲインを決定することができるので簡単である． 
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図 1 外乱のある制御系 


